A I’aide d’une résolution matricielle, déterminer la fonction f définie sur R par f (x) = a x® + b x + ¢ dont la courbe représentative
passe par A(1; 0) et B(2 ; 3) et la tangente a la courbe au point B a pour coefficient directeur 5.

CORRECTION
La courbe représentative passe par A(1; 0) et B(2;3)doncf(1)=0etf(2)=3soita+b+c=0et4da+2b+c=3
La tangente a la courbe au point B a pour coefficient directeur 5donc f’(2) =5orf’(x)=2ax+bdonc4da+b=5

a+ b+c=0
On adonc arésoudre le systeme: < 4a+2b+c=3.

4a+ b =5
a 111 0
SoitX=| b |,A=] 4 2 1 |etB=| 3 |, lesystéme est équivalenta A X =B
C 4 10 5
1 -1 1
Aestinversibleet A™'=| -4 4 -3
4 -3 2
2
AX=BoX=A"'BoX=| -3
1

La fonction f est donc définie par : f (x) = 2x%* -3 x + 1.



